
ME/CS 133 ab. Robotics. 9 units (3‐6‐0); first, second terms. The course focuses on current topics in 

robotics research in the area of robotic manipulation and sensing. Past topics have included advanced 

manipulator kinematics, grasping and dextrous manipulation using multifingered hands, and advanced 

obstacle avoidance and motion planning algorithms. Additional topics include robotics research in the 

area of autonomous navigation and vision. Including mobile robots, multilegged walking machines, use 

of vision in navigation systems. The lectures will be divided between a review of the appropriate 

analytical techniques and a survey of the current research literature. Course work will focus on an 

independent research project chosen by the student. Instructor: Burdick. 


